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> Ayuda fisica > Ayuda fisica

> Supervision > Supervision

» Entretenimiento > Entretenimiento

» Compafnia » Compafnia

> Informacion y comunicacion > Informacion y comunicacion
> Estimulacion > Estimulacion
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@ Robotica para ancianos

NAA 4‘
RoboticsLab.

Miguel A. Salichs roboticslab.uc3m.es Miguel'A. Salichs roboticslab.uc3m.es



@ oo anos 8
@, Robotica para ancianos ¥y
> Ayuda fisica
» Movilidad
o Manipulacion
» Aseo
o Ayuda domestica
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Movilidad (1)

Sillas de ruedas

Exoesqueletos
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Movilidad (1)

Transferencia

Camilla
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RoboticsLab
> Ayuda fisica

> Supervision

» Entretenimiento

> Compafia

> Informacion y comunicacion

> Estimulacion
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Asistente personal

Domética
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Vigilancia del estado del usuario
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RoboticsLab
> Ayuda fisica

> Supervision

> Entretenimiento

> Compafiia

> Informacion y comunicacion

> Estimulacion
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RoboticsLab.

> Ayuda fisica

> Supervision

» Entretenimiento

> Compania

> Informacion y comunicacion
> Estimulacion

Miguel A. Salichs roboticslab.uc3m.es

Miguel'A. Salichs

()

Entretenimiento \ Y

RoboticsLab.

Musica y danza
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RoboticsLab
> Ayuda fisica

> Supervision

» Entretenimiento

> Compafiia

> Informacién y comunicacion

> Estimulacion
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Informacién para personas con problemas visuales
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RoboticsLab
> Ayuda fisica

> Supervision

» Entretenimiento

> Compafiia

> Informacion y comunicacion

> Estimulacion

Miguel A. Salichs roboticslab.uc3m.es

r‘j
vy
DS RA L
RoboticsLab.

@ Estimulacion

Ejercicios fisicos
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> Explorar las posibilidades de la robotica
para ayudar a:
» Enfermos
» Cuidadores
> Participantes
» Fundacion Alzheimer Espana

» LLaboratorio de Robotica de la Universidad
Carlos Il
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RoboticsLab.

> Grupo de expertos
» Cuidadores

» Profesionales con experiencia en enfermos
de Alzheimer

» Expertos en robotica
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> Primera fase (Grupo de expertos)
» Definicion de funciones de los robots

» Definicion del sistema de interaccion humano-
robot

» Definicion del aspecto de los robots
> Segunda fase (UC3M)
» Diseno y construccion de los robots

> Tercera fase
» Pruebas y evaluacion de resultados
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@ Primera fase

> Metodologia de trabajo para establecer las
posibles funciones de los robots
» A lo largo de varias reuniones se establecieron las
posibles funciones que pueden realizar los robots,
definiendo los escenarios concretos en que estas
funciones se pueden desarrollar.
» No se limito el numero de posibles funciones, siempre
que:
Se consideraran de interés
Fueran factibles
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> Escenarios de seguridad y vigilancia > Ubicacion de objetos por medio de robot movil
> Escenarios de asistencia personal > Ubif:gcic’)n de objetos por medio de robot

> Escenarios de entretenimiento estafico

> Escenarios de estimulacion

> Enfermo solo en casa

> Recordar actividades y efemerides
> Ubicacion del enfermo en el entorno
> Tlomar decisiones

> Responder preguntas
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@ Escenarios de seguridad Kﬁ @ Escenarios de =
y vigilancia "“ . entretenimiento bt

> Robot de vigilancia estatico > Conyversacion unilateral del robot
> Robot de vigilancia movil > Conversacion unilateral del enfermo
> Robot interfaz con sistema de vigilancia externo > Conversacion bidireccional
> Robot interfaz GPS > Juegos
> Contar noticias

> Reproductor multimedia
> Actos religiosos
> Robot afective
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> Diseno y construccion de los robots
Robot de sobremesa
Aspecto amigable
Expresividad
Capacidad de hablar y reconocer voz
Cuerpo con tacto ﬂ

eStUd |0 Sensor 3D

Pantalla auxiliar
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> Primeras pruebas en un centro de dia > Problemas tecnologicos

» Pruebas individuales y en grupo > Funcionalidad del robot

» Usuarios muy diversos q
: / " Autenomia del robot
» Usuarios con trastornos cognitivos R
Diseno fisico

» Movilidad
« Tamafno

« Aspecto: animal, persona, robot, otros
Materiales

@ Tercera fase
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@ Pocas certezas y
- muchas dudas

> Interaccion humano-robot
» Comunicacion verbal
» Pantallas
« Emociones

« Dialogos

> Percepcion del robot por parte del usuario
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muchas dudas “

> Cuestiones éticas
Intimidad
Mago de Oz
Percepcion del robot como un ser vivo
Lazos afectivos con el robot
Impacto en el cuidador
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