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ROBOTICSLAB — UC3M:

o DESARROLLO DE SISTEMAS ROBOTICOS
DESDE CERO:
o Disefo hardaware y software
o Fabricacion
o Ensamblado
o Integracién
olnteligencia
o AUTOMATIZACION Y CONTROL DE
SISTEMAS INDUSTRIALES, CONSTRUCCION,
INSPECCION, SECTOR AEROESPACIAL,
SECTOR SANITARIO, ETC.
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Estimated worldwide operational stock of
industrial robots 2015-2016 and forecast for 2017*-2020*
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Data Source: Hubermann & Minns (2007)



ROBOT INDUSTRIAL:

Manipulador multifuncional
reprogramable, capaz de mover
materias, piezas, herramientas o
dispositivos especiales, segln
trayectorias variables
programadas para realizar tareas
diversas.
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ROBOT HUMANOIDE:

Robot disefiado para imitar o
simular la formay los
movimientos de un ser humano.




Universidad

ucdm | Carlos il
de Madrid

Boston Dynamics | TED

ROBOT HUMANOIDE:

Robot disefiado para imitar o
simular la formay los
movimientos de un ser humano.
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ROBOT HUMANOIDE:

TEO
ROBOT HUMANOIDE
LOCOMOCION
MANIPULACION

CABEZA INTELIGENTE
CONTROL COGNITIVO

RETOS

ESTABILIDAD
SEGURIDAD
ROBUSTEZ:
TODOTERRENO
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ROBOT CUADRUPEDO:

SPOT MINI (BOSTON DYNAMICS)




ROBOT SOCIAL:

Robot auténomo que interactua
y se comunica con los humanos.
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INTELIGENCIA DEL ROBOT:

INTELIGENCIA EMOCIONAL: Robot capaz de
emular y gestionar emociones.

EL ROBOT NO NECESITA TENER EMOCIONES:
Es el humano quien necesita que el robot emule
la emocidn para interaccionar con él.

EL ROBOT ACTUA MOVIDO POR UNA
MOTIVACION (DRIVE): Se programa una funcién
de coste que define ese drive y se optimiza en
cada interaccidn.

Maggie interacciona con Alvaro
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INTELIGENCIA DEL ROBOT:

INTELIGENCIA EMOCIONAL: Robot capaz de
emular y gestionar emociones.

EL ROBOT NO NECESITA TENER EMOCIONES:
Es el humano quien necesita que el robot emule
la emocién para interaccionar con él.

EL ROBOT ACTUA MOVIDO POR UNA
MOTIVACION (DRIVE): Se programa una funcién
de coste que define ese drive y se optimiza en
cada interaccion.

Maggie siente miedo de Alvaro y escapa
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ROBOT ASISTENCIAL:

Robot concebido para actuar
como asistente fisico y cognitivo
de un humano.

ASIBOT

ROBOT ASISTENCIAL PARA
PERSONAS
DISCAPACITADAS Y
ANCIANAS

REVERSIBLE
CAPACIDAD DE ESCALAR:

SILLA DE RUEDAS,
MUEBLES, PAREDES

RETOS

LIGEREZA
PORTABILIDAD
SEGURIDAD
AUTONOMIA



ROBOT EXOESQUELETO:

Dispositivo portatil vestible que
proporciona movimiento
articular al ser humano a través
de una fuente de energia
externa.
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ROBOT EXOESQUELETO:

Dispositivo portatil vestible que
proporciona movimiento
articular al ser humano a través
de una fuente de energia
externa.

Vodafone One presenta
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ALEACION CON MEMORIA
DE FORMA (SMA):

Hilo que se contrae cuando se
calienta (haciendo pasar una
corriente por él) y que se elonga
recuperando su forma original
cuando se enfria a temperatura
ambiente (cesa la corriente).
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ROBOT EXOESQUELETO:

EXOESQUELETO CODO

MEJORA MOTRICIDAD
REHABILITACION

CONTROLY

ADAPTABILIDAD

RETOS

LIGEREZA
PORTABILIDAD
BARATO
SEGURIDAD
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NANOROBGT:

Robot de dimensiones
nanomeétricas.

BIOINGENIERIA:

Disciplina que aplica conceptos y
métodos fisico-matematicos para
resolver problemas de

las ciencias de la vida, utilizando
las metodologias analiticas y
sintéticas de la ingenieria.
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CIBORG:

Criatura compuesta de elementos
organicos y dispositivos cibernéticos
generalmente con la intencién de
mejorar las capacidades de la parte
organica mediante el uso de
tecnologia.

SUSTITUCION SENSORIAL:

Fendmeno mediante el cual la
informacién sobre los objetos y el
ambiente que normalmente se
adquiere a través de uno de los
sentidos, se adquiere por otro .
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ROBOTICA BLANDA:
NUEVO PARADIGMA

Subcampo especifico de la
robdtica que se ocupa de
construir robots a partir de
materiales altamente
adaptativos, similares a los que
se encuentran en los organismos
Vivos.
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ROBOTICA BLANDA:
NUEVO PARADIGMA

ROBOTS BLANDOS

MAYOR MOVILIDAD
ADAPTACION
SEGURIDAD

RETOS

MATERIALES/FABRICACION
MODELO MATEMATICO
CONTROL
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